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Disasters that shouldn’t have had to happen.

USZKODZONE ELEMENTY CZYNNE ZAWOROW
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MECHANIZM POWSTAWANIA EROZJI KAWITACYINEJ
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MECHANIZM POWSTAWANIA EROZJI FLASHINGOWE]
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TYPOWE USZKODZENIA KAWITACYJNE
| FLASHINGOWE ZAWOROW
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Fig.2 -Flow rate diagram of an incompressible fluid flowing through a valve plotted versus downstream
pressure under constant upstream conditions.

Przeptyw niekrytyczny, kawitacja flashing
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Obszar niekrytyczny

Kawitacja parcjalna
AP > XFz(P1 — Pv)

Ciezka kawitacja
AP > Kc(P1 — Pv)

Flashing
AP > (P1 — Pv)

P1

P1-cisnienie przed zaworem
AP-spadek cisnienia na zaworze

Pv-cisnienie parowania cieczy

1 1 1 1 1 1

AP

Warunki pracy zaworu regulacyjnego — obszar niekrytyczny, kawitacja, flashing
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ELIMINACIA KAWITACJII W ZAWORZE WIELOSTOPNIOWYM
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PNEUMATIC Srroke F H D - - Mass
D J 250 - -
400 25 385 175 305 - - 20
- 2x400 25 500 175 305 - - 40
630 40 485 315 375 - - 40
2x630 40 715 315 375 - - 55
1000 60 650 300 480 - - 70
[ 2x1000 60 920 300 480 - - 95
ELECTRIC Stroke F M D J K Mass
XIRa, XIRSa 50 612 318 586 393 322 25
XIRb, XIRSh 50 651 335 602 422 335 34
XIRc, XIRSc 80 841 449 765 490 374 78
XIRa, XIRSa 100 732 318 586 393 322 25
XIRb, XIRSh 100 771 335 602 422 335 34
. [ ; XIRc, XIRSc 160 991 449 765 490 374 85
single pneumatic uldle pneumatic electric eléct Otheractuatorsadaptable. Forexample AUMA actuators have closely smilar
dimensionsand the same mechanical connections.
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GM* - The height measured with bellowsor TA-LUFTbonnet. Masses are given for the valveswith standard bonnet and BW ends.
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Naczynie 7 kondensacyjnym naczyniem acepowym

dP=a[(HstHe-Hu)oo-(Hy-Hy)o -Heo' *-dH(0 -0 )]

dP —réimica cisnienl mierzona przez przetwornik pomiarowy. Pa:
a— przyspieszenie zie;mskial . m/s%;
Hi—odlegtosc od krawedzi krécca wodnego walczaka do poziomu normalnego, m;

H:- odlegtosc od poziomu normalnego walczaku do gomej krawedzi zbiomika

o

plusowego, m;

Hy—odlegtosc od dolnej krawedzi krocea plusowego naczynia do gomej krawedz
zbiomika plusowego. m;

dH —Odchytka poziomu od wartosci normalnej (w dot— znak minus. w gére — zmak
plus), m;

@q—gestosé wody dla temperatury otoczenia i cisnienia w walczaku , kg/m®

g’ — gestos¢ wody dla warunkow nasveenia odpowiadajacych cisnieniu w walczaku,
kg/m?®;

g " — gestost parv dla warunkow nasvcenia odpowiadajacvch cisnieniu w walczaku,

kg/m?;
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Odbicie sygnatu

od powierzchni cieczy

D = odleglosé

¢ = predkosé propagacji
Cg = predkosc Swiatla

At = czas propagac]i fali elektromagnetycznej

p = przenikalnosc magnetyczna osrodka propagacii
£ =stala dialektyczna osrodka propagacji
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